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The invention relates to a method and a device 
for determining the size (28, 30) and position of a 
parking space (11) in relation to the position of a 
vehicle (10), whilst the vehicle (10) is driving past 
the parking space (11), said parking space (11) 
extending longitudinally in relation to the 
carriageway (28) and transversally in relation to 
said carriageway (30). The aim of the invention is 
to provide an ultrasonic system, which operates 
with more accuracy than known ultrasonic 
parking space measuring systems, even at 
higher passing speeds (up to 30 km/h) and 
- -greater parking space detection depths-(up to 5 - 
m). To achieve this, the width (28) of the parking 
space (11) is determined using a first ultrasonic 
sensor (20) with a first sensitivity and the depth 
(30) of the parking space (1 1) is determined 
using a second ultrasonic sensor (22) with a 
second sensitivity, the sensitivity of the first 
ultrasonic sensor (20) being lower than the 
sensitivity of the second ultrasonic sensor (22). 
This permits a greater accuracy to be achieved 
for the measurement of the parking space. 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrlfft ein Verfah- 
ren und erne Vorrichtung zur BesUmmung von Grofte (28 
30) und Posibon einer ParKliicke (11 ) in Relation zur Positi- 
on ernes Fahrzeuges (10) wahrend der Vorbeifahrt des 
Fahrzeuges (10) an der Parkliicke (11). wobei die Parklii- 
cke (11) eine Ausdehnung langs zur Fahrbahn (28) und 
eine Ausdehnung quer zur Fahrbahn (30) aufweist 
Es ist Aufgabe der vorliegenden Erfindung. ein ultraschall- 
basiertes System zur Parkluckenvermessung anzugeben 
30 k'^^^^fnH K K ^^^[.Y°*«'^^hrgeschwindigkeil (bis zu 
30 km/h) und hoher Parkluckenerfassungstiefe (bis zu 5 m) 
genauer als die bekannten ultraschallbasierten Parklu- 
ckenvermessungssysteme arbeitet. 
Dadurch. dass die Breite (28) der Pari^Iucke (11) mrt mittels 
eines ersten Ultraschallsensors (20) mit einer ersten Emp- 
findlichkert und die Tiefe (30) der Parkliicke (11) mittels ei- 
Tw,^ ^"u^'^^'''^^"'^"'^'" (22) mil einer zweiten Emp- 
findlichkeit bestimmt wird. wobei die Empfindiichkeit des 
erstenJJIlra^ 

keiTdes zweiten Ultraschallsensors (22) ist, kann eine ho- 
here Genauigkat der Parkliickenvemiessung erreicht wer- 
den. 
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9. Vorrichtung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch 
gekennzeichnet. dass ein erster Ultraschallsensor 
(20) im seitlichen Frontbereich des Fahrzeuges (10) 
und ein zweiter Ultraschallsensor (22) im seitlichen 
Heckbereich des Fahrzeuges (10) angeordnet ist. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der erste Ultraschallsensor (20) 
in einem Winkel von zlrka 70" bis 80" zur Langsachse 
des Fahrzeuges (10) und/oderderzweite Ultraschall- 
sensor (22) In einem Winkel von 90" oder nahezu 90*" 
zur Langsachse des Fahrzeuges (10) ausgerichtet 
ist. 

11. Vorrichtung nach mindestens einem der An- 
spruche 7 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Vorrichtung zusatzlich wegsignalgebende Sensoren 
und/oder Lenkwinkelsensoren und/oder Glerraten- 
sensoren autweist. 
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Anhangende Zelchnungen 
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